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' 1 

Uinvention a pour objet un bras articule de chargement et de 
dechargement de produrts, en particulier de produits fluides, comme par exemple 
les produits petroliers (gaz naturel liquefie ...)- 

il s'agit plus particulierement d'un bras de chargement equilibre 
5 equipe d'un coupleur hydraulique permettant d'effectuer un transfert entre deux 
navires amarres cote a cote, entre un navire et une plateforme ou une barge 
flottante amarres cote a cote, ou encore entre une jetee sur laquelle est installe 
le bras de chargement et un navire amarre a cote de cette jetee. 

On connaTt de tels bras de chargement, notamment de la 

10 demande de brevet FR 2 813 872. Ce document decrit un systeme d'assistance 
S la connexion qui est compos6 principalement d'un systdme . d tension 
constante (treuil, v6rin, contrepoids ou autre), et d'un treuil dit conventionnel, 
install^ au niveau du systeme de raccordement du bras de chargement. 

Uinvention a pour but de supprimer les risques de chocs entre 

15 Textremite du manifold du navire et le moyen de couplage du bras de 
chargement. Elle vise notamment a permettre la connexion / deconnexion du 
bras de chargement a des navires en conditions meteorologiques difficiles. 

A cet effet, Tinvention vise un ensemble de chargement et de 
dechargement de produits, comportant un bras equilibre de chargement et de 

20 dechargement installe d un premier emplacement et ayant un compas de 
canalisation mont§ par Tune de ses extremites sur une embase et pourvu a 
Tautre de ses extr6mlt6s d'un systeme de raccordement adapt6 a raccorder le 
compas de canalisation d un moyen de couplage installe au second 
emplacement, caract§ris6 en ce qu'il comporte en outre un c§ble relie d'une 

25 part a des moyens solidaires de Tembase et adaptes a soumettre ce cable d 
une tension constante et adapts d etre relie, d'autre part, au second 
emplacement, Tensemble de chargement et de dechargement comportant en 
outre des moyens de guidage aptes a cooperer avec le cable de sorte a guider 
le systeme de raccordement le long d'une trajectoire materialisee par ledit cable 

30 jusqu'a amener le systeme de raccordement dans une position de connexion 
aux moyens de couplage. 
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Selon des dispositions pref6r6es de I'invention, eventueiiement 

combinees : 

-les moyens de guidage comportent un treuil d'entraTnement. 
solidaire du systeme de racoordement, adapte S assurer ledit guidage du 
5 systeme de racoordement sur le c§ble et adapte en outre a entraTner par 

friction le deplacement du systeme de racoordement le long du c§ble. 
lorsque celui-cl est tendu entre le premier emplacement et le deuxifeme 
emplacement ; 

- le cable est muni, sur sa partie destinee a etre reliee au second 
10 emplacement, de moyens adapt^s a cooperer avec un systeme de 

ven-ouiliage solidaire du second emplacement et pemiettant de malntenir 
le cSble rattach6 au second emplacement ; 

-lesdits moyens adapt§s a cooperer avec un systeme de 
verrouillage comportent une douille sertie sur le c§ble ; 

- lesdits moyens de guidage comportent des moyens de sen-age 
du systdme de racoordement sur le cable ainsi que des moyens 
d'enroulement du c§ble. celui-ci etant raccord6 par Tune de ses 
extr^mltes aux moyens adapt6s d soumettre ce cable d une tension 
constante et. par I'autre de ses extr§mites. auxdits moyens 
d'enroulement. tandis que le c§ble est reli6 au second emplacement par 
une poulie de renvoi ; 

-lesdits moyens d'enroulement du cable comportent un treuil 
d'approche solidaire de I'embase ; 

- le cable traverse le systeme de racoordement de part en part ; 

-Jes moyens adaptes a soumettre le cable a une tension 

constante comportent de plus un systeme de d§connexion d'urgence du 
cSble ; 

-les moyens adapt§s ^ soumettre le cable ^ une tension 
constante comportent un enrouleur et ledit systdme de deconnexion 
d'urgence comporte un dispositif de serrage du c§ble adapts a relacher 
ledit c§ble lorsque celui-ci est deroute au-del§ d'un nombre minimal 
pr§d6termin6 de tours ; 
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- I'ensemble de chargement et de dechargement comporte un 
guide d'alignement solidaire du systeme de raccordement et apte a 
maintenir d distance du systeme de raccordement un anneau de 
passage destine au cable ; 

- ("ensemble de chargement et de dechargement comporte un 
dispositif de rotation apte d commander un d§placement angulaire du 
syst§me de raccordement par rapport au compas de canalisation. 

L'invention a egalement pour objet une combinaison comportant 
un ensemble tel que decrit pr6c6demment, caract6ris6e en ce qu'elle comporte 
en outre des moyens de couplage munis de moyens de fixation au deuxidme 
emplacement, ces moyens de couplage 6tant adaptes a coop6rer avec ledit 
systeme de raccordement. 

Selon une caracteristique preferee, le syst§me de raccordement . 
comporte un element tronconique femelle et les moyens de couplage i. 
comportent un element tronconique male, I'el^ment tronconique femelle et-^j 
I'etement tronconique m§le etant adaptes d s'emboiter I'un dans I'autre pour 
definir un positionnement relatif dudit ensemble et desdits moyens de couplage. k 

D'autres caracteristiques et avantages de invention apparaissent • 
a la lumiere de la description qui va suivre d'un mode de realisation pr§fere 
donne a titre d'exemple non limitatif, description faite eh reference aux dessins 
annexes dans lesquels : 

- les figures 1 ^ 8 illustrent differentes etapes de la connexion d'un 
ensemble de chargement et de dechargement selon l'invention. install sur une 
jet§e, § un navire amarre a c6te de la jet§e ; 

- la figure 9 repr^sente le systeme de raccordement de I'ensemble 
des figures 1 8 ; 

- la figure 10 est une vue en elevation representant le systeme de 
raccordement de la figure 9, le coupleur hydraulique 6tant de face ; 

- la figure 1 1 est une vue en 6l§vation de la partie superieure du 
systeme de raccordement de la figure 9. montrant selon la coupe AA de la 
figure 12 le systeme de rotation du systeme de raccordement ; 
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- la figure 12 est une vue de dessus. selon ia coupe BB de la 

figure 1 1 ; 

-les figures 13 et 14 representent le c6ne de reception situe au 
niveau du navire ainsi que le systeme de verroulllage du cSble le traversant, le 
5 systeme de ven^ouillage etant repr6sent§ respectivement en position verrouillee 
et deverrouillee ; 

- la figure 15 repr^sente c6te a cote deux vues de la poignee de 
verroulllage des figures 13 et 14. cette poignee 6tant representee 
respectivement de profil (tel qu'a la figure 14) et de face ; 

'^^ -'3 fi9"re 16 est une vue agrandie du systeme de verrouillage 

selon la coupe CC de la figure 13 ; 

- les figures 17 et 18 representent des altematives au dispositif de 
ven-ouillage du cSble. respectivement mecanlque et hydraulique ; 

- la figure 19 est un schema cinematique correspondant au mode 
16 de realisation des figures 1^8; 

- la figure 20 est schema cinematique correspondant a un autre 
mode de realisation de I'lnvention. 

Le treuil dit tension constante" va pennettre de maintenir tendu 
un cable entre le navire, par exemple un methanier, et le bras de chargement 

20 /dechargement durant toute la phase d'approche. de connexion et de 
deconnexion au manifold du navire. Ce ceible va permettre, par rinterm6dialre 
du treuil d'entramement. d'approcher le systeme de connexion du bras de 
chargement, du manifold du navire. 

Afin de garantir une tension constante dans le c§ble. de treuil 

25 s'enroule et se deroule au gr6 des mouvements Imposes entre le navire et 

{■emplacement sur lequel est install^ le bras de chargement. Lorsque le navire 

s'approche du bras, le treuil enroule le c§ble, et lorsqu'il s'en eloigne, le treuil 

laisse le cSble se derouler. Un systeme de gestlon hydraulique sp^cifique 

applique une pression hydraulique constante au moteur du treuil. 

Le treuil a tension constante est installe au pied de I'embase du 
bras de chargement. 
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La poulie de guidage sert ^ orienter ie c§ble entre le treuil ^ 
tension constante et le treuil d'entraTnement. Elle est orientabie suivant les trois 
axes de rotation de fagon a guider au mieux le cable, quelque soit la direction et 
Tangle d'engagement de celui-ci. La poulie se situe a Textrennite superieure de 
5 Tembase, juste au dessus du treuil d tension constante. 

Le guide orientabie d'alignement est fixe sur le treuil 
d'entraTnement et se situe juste derriere celui-ci. II evolue suivant un axe 
perpendiculaire au cable et s'oriente suivant un angle, par exemple allant de 
-30° a +30*'. Ses fonctions principales sont de guider correctement le cable 

10 avant d'entrer dans le treuil, ainsi que d'orienter le systeme de raccordement 
dans le plan vertical. Ce guide accompagn6 du cable pemnettent d'eviter les 
mouvements verticaux trop brusques, ainsi que les balancements d'avant en 
arriere du systeme de raccordement 

Le treuil dit "d'entraTnement est un ensemble mecanique actionne 

15 par un moteur hydraulique. II est fixe au niveau du systeme de raccordement a 
proximite du cone d'alignement d6crit plus loin. II se trouve en arriere du 
coupleur et excentre par rapport a Taxe de celui-ci. Ses fonctions sont de 
permettre au systeme de raccordement de suivre progressivement les 
mouvements du methanier, ainsi que de guide le bras de chargement jusqu*au 

20 manifold du navire. Pour cela, !e treuil s'enroule et se deroule sur le cable a • 
tension constante. C'est en fait Tadherence du cable sur le tambour du treuil, 
qui permet d'approcher et d'eloigner le bras du manifold. Durant cette phase 
d'approche, le bras est en mode "roue libre'\ Pour entraTner le bras, le treuil dolt 
vaincre les efforts induits par le cable, la masse intrinsdque du bras et tout 

25 autres agents exterieures (vent, glace etc.). Ce treuil hydraulique est 
commande par I'operateur qui agit sur un boTtier de commande ; c'est lui qui 
decide d'approche ou non le bras, en agissant sur le treuil d'entraTnement. 

Le coupleur hydraulique est equipe d'un cone femelle dit "cone 
d'alignemenf a travers lequel passe le cable a tension constante. En amont du 

30 cone d'alignement. le cable passe dans le treuil d'entraTnement et en aval du 
cone, on retrouve Textremite du cable qui est verrouille par le systeme se 
trouvant sur le navire. Le role de ce c6ne de centrage est de guider 
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precisement le systems de raccordement et notamment le coupleur. En fin 
d'approche. le c6ne m§le dit "cone de reception", qui se trouve a c6te du 
manifold du navire. s'emborte ^ I'interieur du cone femelle. Get emboTtement 
pemiet d'approclier le coupleur du manifold tout en evitant las chocs violent qui 
5 pourraient endommager les joints et le coupleur lui-meme. Le cone sert 
egalement S aligner le coupleur avec la bride du navire ; il se situe a cote du 
coupleur. En plus du cone, il est possible d'utiliser un dispositif d'orientation du 
systeme de raccordement. afin de preparer au mieux I'alignement entre les 
deux elements. Ce dispositif d'orientation peut comporter un dispositif de 
1 0 rotation du systeme de raccordement par rapport au bras articule. 

En effet, {'ensemble du systeme de raccordement est ici muni d'un 
dispositif de rotation ind6pendant du reste de I'equlpement. et permet d'orienter 
angulairement dans la direction desiree le coupleur et le systeme de connexion 
du bras (c6ne. treuil d'entrainement. guide orientable). Ce systeme permet a 
rop6rateur d'axer le coupleur avec le manifold du navire durant la phase 
d'approche finale. II est compose de deux moteurs hydraullques munis de 
pignons. ainsi que d'une couronne dentee. Ce systeme d'orientation est installe 
au niveau de la rotation superieure du systeme de raccordement appelee 
generalement "rotation mediane". 

Un systeme equivalent peut par exemple §tre developpe a partir 
d'un verin et de biellettes. 

L'orientation horizontale (I'assiette), est obtenue grSce au guide 
orientable et aux galets de guldage se situant derriere le c6ne femelle. 

Un seul cable tendu a une tension constante peut ainsi servir de 
25 lien et de guidage entre le manifold du navire et le systeme de connexion du 
bras de chargement. 

Au niveau du navire. un ensemble de guidage est Installe juste a 
c6te du manifold. Get ensemble est compose notamment d'un cone de 
reception m§le d travers duquel passe le c§ble equipe d'une douille a son 
30 extr6mlte. afnsi qu'un systeme de verrouillage mecanique pemiettant de 
malntenir en place ce cable sous tension constante. Ce systeme est compost 
essentiellement d'un verrou indexable fixe a une poign^e de manoeuvre Le 
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verrou est en fait una pidce ayant a son extremite inferieure une fomrie arrondie 
longitudinale a travers de laquelle passe le cible. La doullle (sertissage) etant 
d'un dianndtre superieur d celui du cable, celle-ci se retrouve "emprisonnde" 
apres avoir p6netre dans la goulotte de guidage et apr6s que le verrou alt ete 
5 abaiss§. A son §tat de repos, le verrou est en fait en position de bridage de la 
doullle du c§ble. Le verrou etant muni d'un systenne de rappel, lorsque 
I'op^rateur tire sur le filin accroche a I'extremite de la douille, celle-ci agit sur le 
verrou de sorte que celui-ci se referme des que la douille est passee 
entierement derriere lui. 

10 L'ensemble guidage/verrouilage est ainsi capable de subir des 

efforts tres importants. 

En cas de probleme au cours du chargement / dechargement du 
navire, I'ensennble de connexion est muni d'un systdme de d^connexion. 
d'urgence. Ce systdme est compos§ notamment d'un ERS (ensemble de deux . . 

15 vannes qui se ferment et se separent). Ce materiel §tant bien connu, il ne sera / 
pas d6crit plus en detail ici. Le systeme de d6connexion d'urgence comporte 
6galement un moyen de liberation du cSbie en cas d'ecartement anormal du v 
navire par rapport au bras. Le systeme de liberation du c§ble est ici installe au 
niveau du treuil k tension constante. Le cable est enroule sur le tambour du 

20 treuil et son extremite libre est maintenue eiigagee dans un isoloir, par trois 
poussoirs mecaniques a ressorts (non represent§s). Trois poussoirs 
supplementaires. Iiydrauliques ceux-ci, peuvent egalement §tre utilises 
paralieiement aux poussoirs m§caniques. 

Dans le cas d'un deroulement important du cable, les trois 

25 poussoirs hydrauliques sont aptes k se deven-oulller. En fin de d6roulement, le 
c§ble n'est maintenu que par les trois poussoirs m§caniques, qui peuvent 
lib§rer le c§ble gr§ce d la force de traction engendree dans celui-ci, 

Le systeme d'assistance d ia connexion est ainsi compose d'un 
treuil a tension constante et d'un treuil d'entraTnement, pemiettant de deplacer 

30 le bras de chargement, par friction, sur un cable unique tendu a une tension 
nominate. 
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Pour connecter le bras dfe chargement / d6chargement. les 6tapes 
suivantes peuvent etre envisagees. Independamment les unes des autres : 

- d^verroulller le bras, puis ouvrir le compas de quelques degres 
de fagon ^ positlonner le bras dans une position intermediaire ; 

5 - derouler le c§ble ; 

- un operateur A. qui se trouve du cote du bras de chargement 
lance le filln. accroch6 a la douille du cable a tension constants. ^ un operateur 
B se trouvant sur le navire ; 

- roperateur B tire le filin de fafon a hisser le cable jusque sur le 
1 0 pent du navire, simultanement avec I'op^rateur A qui d6roule le cible ; 

- i'operateur B passe le filin d travers le c6ne de guidage male 
puis tire la douille et le cable d travers celui-ci ; * 

- verrouiller la douille du cSble d I'aide du systems mecanique se 
trouvant dans le prolongement du c6ne ; 

- actionner le treuil a tension constante, de fagon d mettre le cable 
en pre-tension ; 

- ouvrir les tubes inteme et exteme (le compas) de fagon a placer 
le bras dans une position intermediaire entre un etat stocke et un etat de 
connexion ; 

- actionner une fonction permettant de tendre le cable a sa tension 
nominale. Au moment oD cette fonction est actionn6e. le bras de chargement 
passe en roue libre. Le cSble etant accroche au navire et passant par le treuil 
d'entramement se situant au niveau du syst^me de raccordement. le bras 
accompagne alors librement le navire dans ses mouvements ; 

- a I'approche finale, juste avant que les cones ne s'engagent I'un 
dans I'autre. II est possible d'utiliser le syst6me de rotation du systeme de 
raccordement. afin d'aligner au mieux le coupleur avec le manifold du navire ; 

- actionner le treuil d'entramement de fagon a engager les deux 
c6nes et de permettre I'alignement du coupleur avec le manifold ; 

- fermer le coupleur sur le manifold ; 

- appliquer une tension constante reduite dans le cible, durant 
toute la phase de chargement / dechargement. 
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• 9 

Pour deconnecter le bras de chargement / dechargement, les 
etapes suivantes peuvent etre envisagees, ind6pendamment les unes des 
autres : 

-le bras de chargement etant connecte au manifold du navire et 
5 une tension reduite 6tant appliquee dans le cable, tendre le cable a sa tension 
nominate ; 

- ouvrir le coupleur ; 

- actionner le treuil d*entramement de fagon a ecarter le bras du 
manifold et positionner le bras dans une position intermediaire entre Tetat 

1 0 connecte et Tetat de repos ; 

- pr6-contraindre le cSbie a une tension constante reduite ; 

- actionner le bras jusque dans sa position de stockage ; 
-supprimer toute contrainte dans le cable et le d6rouler 

leg^rement ; 

15 - liberer manuellement la douille du c§ble ^ Taide de la poignee 

pr§vue a cet effet ; 

- enrouler le cable a Taide du treuil a tension constante jusqu'a ce 
que la douille arrive au niveau du cone femelle ; 

- verrouiller le bras de chargement 

20 Bien que les cones ou elements de guidage servent a orienter et. 

permettent d'approcher le coupleur du manifold du navire sans chocs, ceux-cl, 
dans le cas d6crit ci-dessus ne sont pas alignes par rapport aux axes du 
coupleur et du manifold. Le coupleur et le manifold sont orient§s suivant une 
direction, alors que Vensemble d'assistance ^ la connexion est oriente suivant 

25 une autre. Le guide orientable, le treuil d'entrainement et les c6nes de guidage 
male et femelle sont tous orientes suivant la m§me direction. D'autres cas 
peuvent etre d6veioppes en considerant par exemple des tubes de guidage ou 
pieces tronconiques paralleles aux axes du coupleur et du manifold. 

L'invention peut etre comprise,, notamment au vu des elements 

30 suivants, independamment les una des autres : 

- la connexion du bras de chargement / d^chargement au manifold 
du navire est possible par Tintermediaire d'un treuil d'entramement avangant par 
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adherence sur un cable tendu ou bien par un disposiW comportan. un treui, 
d approche solidaire de I'embase et une poulie de renvoi au niveau du navire • 

''^"le soumis a tension constante. permet de guider'le 
bras de chargement jusqu'au manifold du navire ; 

5 -le cable peut Stre muni i son extremite libre d'une douille sertie 

pem,ettan. . un systeme de verrculllage de maintenir le cable au niveau du 
navire ; 

- le systeme de verrouillage du cable peut se srtuer sur le pont du 
navire, juste a c6te du manifold ; m i ou 

10 - le cable passe a travers tous les Elements de guidage et de 

manoeuvre ; » y ue 

- le systeme selon I'invenfion comporte un systeme de mise en 
tension oonstente (treuil, v6rln, oontrepoids) ; 

15 decnt precedemment, est muni d'un systeme de d^connexion d'urgenoe 

- le syst*me de d^connexion dWgence du cable peut §tre 
meoanique, hydraulique ou autre ; 

- I'orlentation verttcale (fasaiette) du systSme de raccordement est 
notamment etablle par i'lnterm^diaire du guide onentable se s«ua„t sur .•arri^.e 

20 du treuil d'entrainement ; 

»,v . ■ ""'"'^ ^" ooupleuret du manifold est possible grace 

aux elements de guidage (cfines ou tubes etc.), ainsi qu'au systeme moLs. 
d'orrentation du systeme de raccordement. 



25 



30 



s.,„„ , , , "^^"^"^ ^ "'""^ """^ntion 

selon lequel le cable, au .leu d'atre bloqua au niveau du navire, passe par une 

pou„a de renvoi ra«acbae au navi^ de sorte <,t» deux brins paral,.,es du cable 
re,.n la ,etee e. ,e navlre. fextr^mlt. du cable Issue de ,a poulie de renvoi est 
enroulee par un treuil m Vapp^o^e" solidaire de Tembase, grace a une autre 
poul,e de gu,dage. De plus, le systeme de raccordement est rell. de manij 
fixe au cable, par example par un systeme de pinces hydrauliques et le 
mouveme,,t du systeme de raccordement le long du cable est ators comma d^ 
par le treuil d'approche. -"'manae 
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1 . Bras articule de chargement et de dechargement 

2. Tube de circulation du produit S ciiarger ou d d^charger, en forme de 
compas 

3. Idem (2.) 
5 4. Embase 

5. Systeme de raccordement du compas de canalisation a un moyen de 
couplage 

6. Moyen de couplage du navire 

7. Cable 

10 8. Treuil a tension constante 

9. Treuil d'entrafnement 

10. Treuil d'approche 

1 1 . Systeme de verrouillage du cable sur le navire 

12. Cone de reception 
15 13. Cdned'alignement 

14. Coupleurhydraulique 

15. Manifold 

16. Guide orientable d'alignement 

17. DIspositif de rotation du systeme de raccordement par rapport au compas,' 
20 de canalisation 

18. Poulle de guidage vers le treuil a tension constante 

19. Poulie de guidage vers le treuil d'approche 

20. Poulie de renvoi rattache au navire 

21. Points d'attache du systeme de raccordement sur le cSble 
25 22. Masses d'6quillbrage 

23. Navire 

24. Jet^e 

25. Moteurs hydrauliques du dispositif de rotation 

26. PIgnons solldaires des moteurs 25 

30 27. Couronne dentee solidaire du systeme de raccordement 

28. Ensemble de guidage install^ sur le navire 

29. Douille fixee ^ I'extremite du cable 
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30. Verrou indexable pour le blocage de la douille 29 

31 . Poignee pour la manoeuvre du verrou 30 

32. Systeme de deconnexion d'urgence 

33. Filin accroch^ a la douille du cable 
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REVEWDIfiATinMg 



1. Ensemble de ohaigement et de dSchargement de produits 
5 p..,e. e.p.ace.en. e. a,an. u„ co.pas de oana.,sa.,on „on,. pa 1 1 
systeme de raccordement adapt* ^ raccorder le oompas de oanalisa«on i, 

e:r rir -irr:r ~ - - 

etre re„e, d autre part, au second emplacement, Tensemble de chargemenTe' 
de dechargement comportan, en out,, des moyens de guldage apte" 1 
cooperer aveo ,e Cble de sorte . gulder le syst^me de .clemLTeTong 
dune tra^ecoi. ma..„a«s^ par ledl. Cble juscu'. amener ,e syslme de 
15 racconiemen. dans une position de connexion aux moyens de couplage 

2. Ensemble de chargemenl et de dSct,a,Bement selon la 

^u.l dentrainemen., solidaire du systeme de raccordement, adapt, a ^IZ 
ed. guKiage du systems de .ccordemen. sur ,e Cbla et adapte en I . 
20 e*a,ner par fr,c«on le d.placemen. du syst.me de raccoKlemen, le long du 

.vendlcatJ^, ".etcetr::;^^^^ ^ 
OK - ^ f"""'. sur sa partie destinp*. 

25 a e re rei.ee au second emplacement, de moyens adapts . 000'.,.!'^': 
systeme e verrouillage solidaire du second emplacement et permeZt d" 
maintenir le cable raftachS au second emplacement. P^™«««"> de 

4. Ensemble de ohargemenf et de dtehargement selon la 
revend,ca*on 3, ca^Cris. en ce gue lesdits moyens adapt.! . coop^re^avJc 
30 un systeme de verrouillage oomporten. une douille sertle sur le Cbte 

r», H- ^"^"""^ ohargement et de dechargement selon la 

revend.ca.on 1, ca.ot.ris. en ce <,ue lesd«s moyens de guLge com;: J 



des moyens d'attache du systeme de raccordement sur le cable ainsi que des 
moyens d'enroulement du cSble. ceiui-ci etant raccorde par I'une de ses 
extremltes aux moyens adaptes a soumettre ce cable S une tension constante 
et, par I'autre de ses extremites, auxdits moyens d'enroulement. tandls que le 
5 cable est relie au second emplacement par une poulie de renvoi. 

6. Ensemble de chargement et de d6chargement selon la 
revendication 5, caracterise en ce que lesdits moyens d'enroulement du cable 
comportent un treuil d'approche solidaire de Tembase. 

7. Ensemble de chargement et de dechargement selon Tune des 
10 revendications 1 a 6, caracterise en ce que le cable traverse le systeme .de 

raccordement de part en part. 

8. Ensemble de chargement et de dechargement selon Tune des 
revendications 1 a 7, caract6rls6 en ce que les moyens adaptes a soumettre le 
cable a une tension constante comportent de plus un systeme de deconnexion 

15 d'urgence du cable, 

9. Ensemble de chargement et de dechargement selon la 
revendication 8, caracterise en ce que les moyens adapt6s a soumettre le cable 
a une tension constante comportent un enrouleur et en ce que ledit systeme de 
deconnexion d'urgence comporte un dispositif de serrage du cable adapte a 

20 relacher ledit cable lorsque celui-ci est deroule au-dela d*un nombre minimal 
predetermine de tours. 

10. Ensemble de chargement et de dechargement selon Tune des 
revendications 1 a 9, caracterise en ce qu'il comporte un guide d'alignement 
solidaire du systeme de raccordement et apte a maintenir a distance du 

25 systeme de raccordement un anneau de passage destin6 au cable. 

1 1 . Ensemble de chargement et de dechargement selon Tune des 
revendications 1 a 10, caracterise en ce qu'il comporte un dispositif de rotation 
apte a commander un deplacement angulaire du systeme de raccordement par 
rapport au compas de canalisation. 

30 12. Combinaison comportant un ensemble selon Tune des 

revendications 1 a 11, caracterisee en ce qu'elle comporte en outre des 
moyens de couplage munis de moyens de fixation au deuxieme emplacement 
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ces moyens de couplage etant adaptes ^ cooperer avec ledit systems de 
raccordement. 

13. Combinaison selon la revendication 12, caracterisSe en ce que 
le systeme de raccordement comporte an ^temen. tronconique femelle at en ce 
que ,es moyens de couplage comportent un 6,6n,en, tronconique male 
I element tronconique femelle et r^tement tronconique male etant adaptes ^ 
sembotter Tun dans I'autre pour dMnir un positionnement relatif dudit 
ensemble et desdits moyens de couplage. 
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